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EtherCAT Anschluss RS232 Anschluss Erkldrung Modellschliissel
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Informationen tiber den optionalen B "Ventil/Stellantrieb" Stecker.
Siehe Dok.Nr. 9.18.131 fiir weitere Details.

Bei Ansteuerung eines Gerates Uber Feldbus oder RS232 ist der Parameter 'control mode' zu verdndern, um einen
Sollwert tiber den analogen D-sub Anschliiss vorzugeben. Fir weitere Informationen siehe Dok.Nr. 9.19.023.




